
magnetni cilindar bez poluge sa priborom
serije RLF

RLF _ _ - _ _ _ _ _
16 ø16 hod [mm] O standard
25 ø25 ø25 do ø63: 100 do 5700 mm V viton zaptivke
32 ø32 ø16: 100 do 3300 mm X zavrtnji od nerđajućeg čelika
40 ø40 VX viton zaptivke, zavrtnji od nerđajućeg čelika
50 ø50
63 ø63

tip konstrukcije magnetni cilindar bez poluge
glave aluminijum tvrdo anodno oksidiran

nosač aluminijum tvrdo anodno oksidiran
cev za cilindre aluminijumski profil tvrdo anodno oksidirano

količina zaptivki nerđajući čelik
prigušenja pneumatski, podesiv

temperatura okoline -15°C...+80°C
temperatura medija 0°C...+40°C

podmazivanje nije neophodno
medijum prečišćen vazduh

radni pritisak 0,5...8 bar
informacija CAD- datoteke su dostupne na STASTO Store na www.stasto.eu

magnetni prekidač videti dodatni tehnički list

crtež u razmeri
RLF 16 - 32:

Stroke = hod

RLF 40 - 63:

Stroke = hod

Ø A B C D E G M M1 N N1 P S U V VS W WS W1 W2 Y dužina podmetača tip
16 65 15,5 15 69 36 M5 M3 M4 7 7 36,5 22 16,5 18 18 27 27 13,5 17,1 4,5 15 RLF 16-.... ..
25 100 21,5 23 111 65 G1/8 M5 M5 12 8 52,5 33 25 27 27 40 40 20 25,8 6,5 21 RLF 25-.... ..
32 125 21 27 152 90 G1/4 M6 M6 14 7,5 66,5 36 27 36 40 52 56 30 39 8 26 RLF 32-.... ..
40 150 44 30 152 90 G1/4 M6 M6 17 10 80 36,4 27 54 54 72 69 36 48,8 9 32 RLF 40-.... ..
50 175 42 33 201 110 G1/4 M6 M6 15 10 89 56 27 70 70 80 80 44,5 44,5 5 32 RLF 50-.... ..
63 215 48,5 50 233 155 G3/8 M8 M8 17 14 123 50 36 78 78 106 106 62,5 48,8 14,5 40 RLF 63-.... ..
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sila smicanja

ne treba premašiti dužinu A

udaljenost A za podešavanje sa skretanjem od 1 mm

sile i obrtni momenti
naznačene vrednosti su maksimalne vrednosti pod uslovom napajanja sa malim udarom i brzinom od 0,45m/s. max. pritisak 6bar. treba izbeći
uvećanje vrednosti dinamičke funkcije, makar i samo kratkoročno. Upozorenje! : nastale sile mogu da dovedu do snažnog uvećanja vrednosti. U
slučaju nedefinisanih situacija maksimalne vrednosti treba smanjiti za 20%..

Ø podužne sile [N]
od 6 bar maksimalno opterećenje L [N] Ma aksijalni [Nm] Mr radijalan [Nm] Mv centralno [Nm]

16 110 120 4 0,45 0,5
25 250 300 15 1,5 3
32 420 450 30 3 4,5
40 640 750 60 6 8
50 1000 1200 115 10 15

63 1550 1650 200 12 24

pribor

RLP - .. nosač sa šapama

Ø A B C ØD E F G H tip
16 1,6 18 26 3,6 4 14 1,5 12,5 RLP-16
25 2,5 27 40 5,5 6 22 2 18 RLP-25

RLQ - .. nosač sa šapama

Ø A B C ØD E F G H tip
32 20 36 51 6,6 6 24 4 20 RLQ-32
40 30 54 71 9 11,5 24 2 20 RLQ-40
50 40 70 84,5 9 12,5 25 2 25 RLQ-50
63 48 78 105 11 15 30 2,5 40 RLQ-63
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RLMI - .. nosači ležaja

Ø J K L ØM N O tip
16 36 40 6 3,5 12 3 RLMI-16
25 48 60 6 5,5 20 4 RLMI-25

RLMU - .. nosač ležaja

Ø J K L ØM N O Q tip
32 61 73 10 6,5 55 6 40 RLMU-32
40 70 85 10 6,5 60 7,2 45 RLMU-40

RLML - .. nosači ležaja

Ø A B C D E ØF G H tip
50 5 3,5 35 118 146 6,6 30 45 RLML-50
63 5 4 35 147 172 6,6 30 45 RLML-63

ilustracije su samo za informaciju i bez obaveza
sve konstrukcije, konfiguracije, mere i materijali podležu promenama bez prethodne najave
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