provozni prirucka a plan udrzby
pro elektrické pohony série VB030-350

1 Obecné informace

1.1

Pfed provedenim jakékoli instalace pohonu si, prosim, pozorné pfectéte nasledujici instrukce.

1.2

Chyby které z tohoto vyplyvaji jsou zplsobeny nedodrzenim postupu pro instalaci a jsou diivodem pro neuznani zaruky.

1.3

Tento text pro udrzbu a ovladani musi byt skladovan na suchém a pfistupném misté.

1.4

Uvedeni do provozu a provoz elektrickych pohon( mize byt realizovan pouze obdornym personalem.

1.5

Pred zahajenim elektroinstalace, se ujistéte, Ze o spravné funkci uzeméni.

1.6

Prosim, vzdy zkontrolujte, Ze napéjeci napéti lezi v rozmezi hodnot uvedenych na Stitku na vnéjsi strané pohonu.

1.7

Pfed provedenim jakékoliv udrzby na pohonu, vZdy se ujistéte, Ze je vypnuté napajeni.

2 vseobecné technické podminky
zafizeni
konstrukce
montazni poloha
kryti
teplota okoli
max. spinaci vykon spina¢ koncovych poloh

max. spinaci vykon kontakt pro indikaci
chybového hlaeni

max. moment pro pfitaZeni upinaci Srouby
(100-240VAC pohony)

max. moment pro pfitazeni upinaci Srouby
(12-24VAC/DC pohony)

max. moment pro pfitazeni Srouby pro kryt
pfipojovaci kabel

tfida ochrany pfed proudovym rdzem
stupen za$pinéni

kategorie pfepéti

Produkt se shoduje s normami

elektricky pohon

integrované elektronickeé fizeni

libovolné, vyjimeéné smérem dolu

IP65-IP67

-20...+55°C

max. 2A/250VAC-2A/30VDC (ohmsche Last)

max. 1A/120VAC-2A/24VDC (ohmsche Last)

0,5Nm

0,4Nm

2,5Nm

PG11 (primér kabelu 6...9mm)

tfida | dle DIN EN 61140

1l dle DIN EN 60664-1

[ dle DIN EN 60664-1

smérnice 2014/35/EU (smémice pro nizkonapétova zafizeni), smérnice 2014/30/EU
(elektromagneticka kompatibilita)

3 udrzba
3.1 Tento elektricky pohon nevyzaduje Udrzbu jakéhokoli druhu. Originalni lubrikace pohonu je dostateéna pro celou Zivotnost
pohonu.
3.2 Pro ziskani dobrého vycisténi vnéjSich asti, doporuCujeme pouzit Setrné, chemicky neagresivni myci prostfedky.
3.3 v pfipadé poSkozeni nebo vypadku pohonu prosime o vraceni zpét.
3.4 vyrobce i STASTO odstupuiji od garance kdyz bylo do klapky jakkoliv zasazeno, neopravnénou osobou oteviena nebo
opravovana.

4 Trasport a skladovani

4.1 Elektrické pohony této konstrukce jsou dodavany v lepenkovych krabicich, které jsou pevné a vyhovuji béZné pfeprave.

4.2 Loziska by méla byt sucha.

4.3 Zamezit vykyv(m teplot béhem skladovani.
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5 ickeé vlastnosti

5.1
5.2
5.3

1.

pohon je standardné dodavan s integrovanym vytapénim, které je aktivovano vnéjsim napétim pfi teploté krytu niz8i nez +25°C.

zelena LED: Pohon je pod napétim.

Zluté LED: Motor pohonu se hybe.

LED pomalu blik&: pfipojeni pohonu a na pfipojovaci svorku (F)

2. LED rychle blika: pfipojeni motoru pohonu na buffer-baterii

Cervena LED dioda: selhéni - abnormalini pracovni podminky - chybovy kontakt pfipojen

. BezpeCnostni systém musi byt nastaven tak, aby vypnul pohon v pfipadé, Ze motor pracuje déle nez je povoleny ¢as provozu,

nebo jetlize pohon prekraduje projektovany kroutici moment (omezovac krouticiho momentu).

nespravny pohyb: kdyz se omezovaé tocivého momentu sepne 3 krat pfi stejné operaci, LED blikne a bude mit delSi ¢as
vypnuti.

3. prekroCeni max. ¢asu: Omezovac toCivého momentu se sepne kdyZ je pfekroéena doba prestaveni.
4. prili§ nizké napéti.

zpétna vazba pro chybny signal: odpojit elektrické pfipojeni, napravit chybové hlaseni, pockat minimalné 10 vtefin a opét pfipojit
napéti

6 elektricka data
typ napéti odbér proudu [A] Jmenovity moment [Nm] doba sepnuti (S3) Cas prestaveni [Sek.]
VB030-L-12 12V/50-60Hz/12VDC AC22/DC18 30 50% 8
VB030-L 24V/50-60Hz/24VDC AC1/DCO,7 30 75% 8
VB030-H 100-240V/50-60Hz 0,402 30 75% 8
VB060-L-12 12V/50-60Hz/12VDC AC3,8/DC 2,85 60 50% 9
VB060-L 24V/50-60Hz/24VDC AC1,8/DC1,2 60 75% 9
VVB060-H 100-240V/50-60Hz 0,6-0,3 60 75% 9
VB110-L-12 12V/50-60Hz/12VDC AC22/DC1,8 110 50% 27
VB110-L 24V/[50-60Hz/24VDC AC1/DC0,7 110 75% 27
VB110-H 100-240V/50-60Hz 0,4-0,2 110 75% 27
VB190-L-12 12V/50-60Hz/12VDC AC 3,8/DC 2,85 190 50% 27
VB190-L 24V/50-60Hz/24VDC AC1,8/DC1,2 190 75% 27
VB190-H 100-240V/50-60Hz 0,6-0,3 190 75% 27
VB270-L-12 12V/50-60Hz/12VDC AC38/DC285 270 50% 50
VB270-L 24V/50-60Hz/24VDC AC1,8/DC1,2 270 75% 50
VB270-H 100-240V/50-60Hz 0,6-0,3 270 75% 50
VB350-L-12 12V/50-60Hz/12VDC AC 4,75/DC 3,65 350 50% 50
VB350-L 24V/50-60Hz/24VDC AC 1,895/ DC 1,65 350 75% 50
VB350-H 100-240V/50-60Hz 0,75-0,4 350 75% 50
7 Aplikace
7.1 Tento druh elektrickych pohonl je konstruovan a testovan pro instalaci na automatizovanych primyslovych armaturach -

7.2

klapkach a kul. kohoutech.

Pohony jsou k dispozici ve standardnim provedeni s thlem otaéeni 0-90°. na pfani mohou byt dodany pohony s rozsahem 0° -
180° a/nebo 0° - 270°. dalSi poZzadavky a pouZiti na pfani.

8 automatizacni armatury

8.1

8.2
8.3

8.4
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Mechanicka montaz mezi elektrickym pohonem a dilu, ktera ma byt automatizovan (napfiklad: ventilu) mdze byt provedeno
napfimo nebo montazni sadou. V obou pfipadech si mlzete ovéfit spravné nastaveni a spravné parametry dilu k pfenosu
vykonu, aby se zabranilo axialnimu namahani, které mdze poSkodit ventil a pohon.

v8echny elektropohony tohoto typu vyhovuji EN ISO 5211-DIN 3337.

Ke spravné motorizaci, je nutné pouZit elektricky pohon, ktery ma rozsah krouticiho momentu vét3i alespori 0 25% nez je
maximalni kroutici momentu ventilu.

Pfi montazi pohonu na ventil, nepouzivejte elektricky pohon jako drzadlo pfi pohybu motorem ovladaného ventilu. Mzou
vzniknout 8kody v pohonu.
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9 elektrickeé pfipojeni

9.1 pfipojeni musi byt provedeno uvnitf pohonu. timto jsou vedeny kabely do pohonu pomoci vstupli PG11 (IP68). Je nutné otevfit
horni kryt k pfistupu k rozvadécimu bloku a opravit elektrickou dodavku. Pfipojovaci lidta (F) je provedena ve dvojndsobném
provedeni. Pro jednoduché pfivafeni je doporuéeno nasadit odnimatelny prvek po vytazeni.

9.2 Prosim vénujte pozornost kabelazi a pfipojeni fazi elektromechanickych koncovych spinacu, aby se predeslo tomu, ze kapaliny
nebo jiné latky nejsou dostat do kontaktu s jakoukoli elektronickou €asti. Pfed montazi horniho krytu se ujistéte, Ze o-krouzek
sedi ve spravném dréZce, a Ze nejsou zadné dalsi pokyny, které by mohly ohrozit dokonalou t&snost vika.

9.3 POZOR: Tyto elektrické pohony mohou byt provozovany v kazdé pozici, krom pozice doll. | pfesto poukazujeme na fakt, ze by
vedeni kabelt nemélo byt instalovano do pozice nad hlavou. V této poloze neni zaruéena absolutni tésnost.
V pfipadé, Ze montaz elektrického pohonu a pfipojeni k elektrické siti, nejsou provedeny spravné, ujistéte se, Ze vSechny
kabelové vstupy jsou zaviené.

10 otevieni pohonu

10.1 odstranéni pozicionéru (B) uvolnénim Sroubu (C).

10.2 Uvolnéte upeviiovaci Srouby (D) a sundejte horni kryt (A).

10.3 Pozorné nadzvednuti kraty (A) aby nedo$lo k poSkozeni internich elektronickych elementu.

10.4 Urcenymi vstupy vsurite elektricky pfivodni kabel (pr. 6 mm na 9 mm) (E) (PG11).

10.5 Pokracujte s pfipojenim kabelu do spravného terminalu bloku (F) dle schématu (prosim také prostudujte Stitek, ktery najdete
uvnitf krytu), v zavislosti na riznych napéti.

B

11 piipojovaci schéma

11.1 Nasledujici obrazek znazorfiuje schéma zapojeni (také Ize najit na Stitku na vnitfni strané krytu), které je tfeba dodrzet pro
spravné pfipojeni pohonu. Kdyz jsou koncové spinace sepnuty motor je vypnut.

11.2 alternativné k 3-bodovému fizeni je mozné prodratovat pohon se 2-ma body.
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Pozice popis Poznamka
C1 Baterie pro bezpecnostni polohovani volitelné k dodani
R1 Potenciometr 5 KQ/1W volitelné k dodani
A . . standard
S1(FCU1) hlaSeni koncové polohy zavfeno max. 2A/250VAC-2A/30VDC
o . standard
S2 (FCU2) hlaSeni koncové polohy ON max. 2A250VAC-2A/30VDC
O lAK standard
S chybove hidseni max. 1A120VAC-2A/24VDC
X:F:1 pfipojovaci svorka pohon OFF
X:F:2 pfipojovaci svorka
X:F:3 pfipojovaci svorka pohon ON
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12 elektrické pripojeni 12/24V AC/DC

12.1 Kabel pro uzavfeni (pohyb ve sméru hodinovych rucicek) - kontakt (1) musi byt pfipojen na pfipojovaci listu (F).

12.2 Kabel pro otevieni (pohyb proti sméru hodinovych rugicek) - kontakt (3) musi byt pfipojen na pfipojovaci listu (F).

12.3 Kabel pro "Common" (OV) musi byt pfipojen na kontakt (2) pfipojovaci listy (F).

12.4 Zemnici kabel musi byt pfipojen na pfedem pfipraveném misté pohonu.

deska 12/24V AC/DC a Detailni pohled na svorku F

POZNAMKA: Je nutné uzemnéni!

13 elektrické pfipojeni 100...240V AC
13.1 Kabel pro uzavfeni (pohyb ve sméru hodinovych rucicek) - kontakt (1) musi byt pfipojen na pfipojovaci listu (F).
13.2 Kabel pro otevfeni (pohyb proti sméru hodinovych ruci¢ek) - kontakt (3) musi byt pfipojen na pfipojovaci listu (F).
13.3 Kabel pro "Neutral" (OV) musi byt pfipojen na kontakt (2) pfipojovaci listy (F).
13.4 Zemnici kabel musi byt pfipojen na pfedem pfipraveném misté pohonu.

deska 100...240V AC a Detailni pohled na svorku F

POZNAMKA: Je nutné uzemnéni!
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14 piipojeni koncovych spinaci
14.1 Pohony jsou k dispozici se dvéma koncovymi spinadi. Tyto se nachazeji na pfipojovaci listé "G" - odpovidajici signaly dale
pfedany.
14.2 Pfipojovaci lista (G) je provedena ve dvojnasobném provedeni. Pro jednoduché pfivareni je doporuceno nasadit odnimatelny
prvek po vytaZeni.

14.3 mezi kontakty
1. ,B“a,C" Po obdrZeni signalu "zavfit".
2. ,E*a H" pro obdrzeni signalu "oteviit".

deska se spinadi a detailni pohled na svorku G aR

15 pfipojeni hlaseni chybového kontaktu

15.1 Zde se naléza volny kontakt na pfipojovaci listé (R), ten spina jakmile nastanou abnormalni podminky.

15.2 Pripojovaci lista (R) je provedena ve dvojnasobném provedeni. Pro jednoduché pfivafeni je doporuéeno nasadit odnimatelny
prvek po vytaZeni.

16 piipojeni potenciometru (na prani)

16.1 pohony a potenciometry jsou vybaveny dodate¢nou pfipojovaci listou (POT). Tento potenciometr zobrazuje hodnotu v zavislosti
na pozici pohonu.

16.2 dle pfipojovaciho schématu

elektricky pohon a detailni nahled na pfipojovaci svorku POT
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17 odpory (RIS)

17.1 Maji topné odpory, které se aktivuji s pohonem, kdyZ motor nefunguije, a teplota uvnitf pohonu klesa na 25 ° C.

17.2 Topné odpory zamezuji tvorbé kondenzatu v krytu ventilu a jsou aktivovany vykyvy venkovni teploty.

17.3 Topné odpory jsou fizeny automaticky a neni tfeba je nijak dale prodratovat.

elektricky pohon a detailni nahled na odpory RIS

18 Nastaveni zdvihu pohonu

18.1 Konec zdvihu elektrického pohonu (pfi otevirani ¢i zavirani), je, kdyz vacky (ty cerné),
zatla€i na elektromechanické koncové spinace na kontrolni desce.

18.2 K nastaveni koncovych poloh postupuijte prosim nasledovné:
. Zajistéte aby armatura nebyla pod napétim.

1

2. odstranéni krytu pohonu pod "otevfeni pohonu" dle popisu. /
3. Zajistéte aby byla armatura v pozici otevieno.
s #4

. uvolnéte Sroub na misté #1 a otocte do takové pozice aby byl koncovy spina¢ stladen.
Fixujte spinach body dotazenim Sroubu.

5. uvolnéte Sroub na misté #3 a otodte do takové pozice aby byl koncovy spina¢ S2 #3
(FCU2) stlagen. Fixujte spinach body dotazenim Sroubu.

6. nastavte pfipojeni napéti a zadejte povel pro "uzavfeni". #2

7. Udrzbu pohonu provadéjte pouze v uzavfené pozici a poté je mozné s pohonem dale
operovat s ohledem na pfipojeni k elektrické siti.. #1

8. zajistéte aby byly armatury pod pohonem uzavieny. Pro jemné nastaveni pouzijte ruéni
kolo (H).

9. uvolnéte Sroub na misté #2 a otote do takové pozice aby byl koncovy spinaé stlacen.
Fixujte spinach body dotazenim Sroubu.

10. uvolnéte Sroub na misté #4 a otocte do takové pozice aby byl koncovy spina¢ S1
(FCU1) stlacen. Fixujte spinach body dotazenim Sroubu.

vacka koncovych spinacl

19 Uzavirani pohonu

19.1 Po spravném propojeni pokradujte, prosim, s montazi krytu "A". Pozor abyste neposkodili
elektronické dily..

19.2 Prepnéte optickou indikaci na "B" - pfepnutim a fixaci pozice "Closed" prostfednictvim fixace Sroubu
(©).

19.3 Ujistéte se, ze v3echny kabely jsou zajiStény a dotazeny ucpavkou "E".

19.4 Dotahnéte kryt pohonu opatrné a s odpovidajicim Sroubem (D). ihned po kontrole o-krouzku
dotahnéte mezi krytem a télem - pevné.
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20 nouzové rucni ovladani

20.1 VSechny elektropohony tohoto typu jsou vybaveny ruénim pohonem, kterym Ize armaturu uzavfit nebo otevfit. Manuaini
ovladani je ota&enim ruénim kolem. s malym oto€nym pohybem se ruéni kolo zasune do Spindlu.

20.2 Po zapojeni ruéniho ovladani miZete dosahnout poZzadované polohy otaéenim ru¢niho kolecka pfi zachovani natlakovani.

POZOR: Rucni kolo muize byt pouzito je ve stavu bez napéti!

21 provoz s minimalnim proudem - baterie (na prani)

21.1 Pro modely s baterii je mozné nastavit pohon tak, aby byl v pfipadé vypadku napéti schopen splnit nasledujici poZzadavky:

1. pohon se pfesune do oteviené pozice.

2. pohon se pfesune do uzaviené pozice.

3. ukoncit momentalni pohyb: Motor se hybe do té doby nez je dosaZena pozice koncového spinace.

21.2 Nouzovy provoz je aktivovan okamzité pokud b&hem pohybu pohonu vypadne normaini napajeni - posun do koncové pozice je
vykonan se zpozdénim.

21.3 Provoz s nouzovym proudem na beterii je ukonéen po konci nastavené akce a pohon po nasledném pfipojeni k sitovému
pfipojeni nenajede do normélniho reZimu.

21.4 Provoz s nouzovym proudem na baterii mize byt pferuSen znovupfipojenim baterie ke zdroji.

21.5 Cerveny indikator (LED) na desce ukazuje souasny stav baterie.

1. LED rychle blika: Baterie neni pfipojena k napéajeci desce nebo nefunguje spravné.

2. LED spusténa: Baterie ma napéti pod hodnotou jmenovitého napéti a garantuje funkcionalitu celého systému v nouzovém
rezimu..

3. LED vypnuta: Stav nabiti baterie odpovida jmenovité hodnoté.

21.6 Ukazatel LED je v poradku dokud funguije baterie.

Nejnovéjsi navody naleznete na adrese www.stasto.eu.

vyobrazeni jsou nezavazna
zména konstrukce, rozmérd a materiali vyhrazena.
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