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Betriebsanleitung
Elektroantrieb Serie J4C

Produktbeschreibung

Die elektromechanischen J+J Schwenkantriebe sind zum Steuern und Regeln von Industriearmaturen
konzipiert. Hierzu bringt der Antrieb eine Vielzahl unterstiitzender Systeme und ein frei konfigurierbares
‘(' Nockensystem mit. Im Standard sind die Antriebe auf 0°-90° vorjustiert (0° = geschlossen / 90° = gedffnet).
o o Andere Schwenkwinkel sind ebenfalls erhaltlich. In der folgenden Kurzanleitung werden alle notwendigen
Schritte zu Installation und Betrieb des Antriebs erklart. Lesen Sie diese vor Einbau und Inbetriebnahme
sorgféltig durch um Fehler zu vermeiden ! Bei Sondermodellen gelten immer zusétzlich die mitgelieferten
Zusatzanleitungen sowie Typenschild / Schaltplan des Geréats.

Funktion

Der Antrieb erkennt selbststéandig die angeschlossene Betriebsspannung. Je nach Ansteuerung verféhrt er im Rechts- oder
Linkslauf in seine vorgegebene Endstellung, welche Uiber das Nockensystem eingestellt und per Endschalter abgefragt wird.
Die Signalgebung erfolgt vor Erreichen der Endstellung ebenfalls (iber das Nockensystem und zwei weitere Endschalter, welche
potentialfrei abfragbar sind. Wahrend der birstenlose Motor Uiber das Getriebe die Hauptwelle antreibt, gibt die
DOME-Stellungsanzeige dauerhaft die Position der Armatur wieder. Zusatzlich wird der Betriebszustand Uiber die mehrfarbige
Status-LED angezeigt.

Um bei Schwankungen der AuRentemperatur Kondenswasser im Gehause zu vermeiden, besitzt der Schwenkantrieb eine
automatische integrierte Schaltraumheizung, welche bei dauerhafter Spannungsversorgung den Innenraum schitzt.

Bei Blockierung oder Schwergangigkeit der Armatur schitzt die elektronische Drehmomentbegrenzung vor

Schaden an Getriebe und Motor.

Im Falle eines Stromausfalls oder Noteingriffs kann tGber den Umschalter die Handnotbetatigung eingeschaltet und der
Schwenkantrieb daraufhin Gber das Handrad manuell verstellt werden.

Anschluss

Der mechanische Anschluss erfolgt tiber eine normgerechte Schnittstelle nach DIN 3337 / ISO 5211.
Hierzu besitz jeder Antrieb eine Multiflanschplatte und ist mit verschiedenen Wellenaufnahmen erhéltlich.
Der elektrische Anschluss erfolgt Uber Industriesteckverbinder (siehe Anschlussstecker).

Optionen

Es sind fiur verschiedenste Anwendungsfalle optionale Ausstattungen verfligbar (weitere Informationen siehe Datenblatt):
¢ BSR Akku-Sicherheitspack / DPS Digitaler Stellungsregler / Bluetooth / Modbus / verschiedene Beschaltungsvarianten
¢ Goldkontakt Endschalter fiir lastlose Abfrage der Endlagenriickmeldung (z.B. SPS) 0,1A 30VDC

Wartung
Wartungsarbeiten sind an J+J Elektroschwenkantrieben nicht nétig. Eine regelmaRige Prifung der Funktion ist gemaR der
Sicherheitsanforderungen der Anlage, gerade bei selten genutzten Antrieben, anzuraten.

Wichtige Hinweise

Weitere Informationen finden Sie auf unserer Website
Datenblatter - Zeichnungen - Zertifikate

Beim Betrieb elektrischer Gerate stehen zwangslaufig bestimmte Teile dieser Gerate unter gefahrlicher
Spannung. Bei Nichtbeachtung der allgemeinen Elektrosicherheitsregeln kénnen deshalb schwere Kor-
perverletzungen oder Sachschaden auftreten. Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf an diesen
Geraten oder in deren Nahe arbeiten. Das Personal muss mit allen Sicherheitshinweisen und
Instandhaltungsmafnahmen gemaR dieser Betriebsanleitung vertraut sein.

Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerate setzt sachgemaRen Transport, fachgerechte Lagerung,
Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Instandhaltung voraus.

Hinweise zur Projektierung
Vor dem Einsatz des Elektroschwenkantriebs miissen alle Umstande in Bezug auf Anschluss, Armatur und Umfeld abgeklart sein.
Anderenfalls kdnnen langfristig Beschadigungen oder ein Funktionsausfall entstehen.

Umfeld und Einbaulage

J+J Antriebe dirfen nicht Gber Kopf (Flansch nach oben) eingebaut werden. Es ist immer auf die Zuganglichkeit der Handnotbe-
tatigung und Sichtbarkeit von Stellungsanzeiger und Status-LED zu achten.

Bei Anwendungen mit Vibrationen in der Rohrleitung sind Leitungskompensatoren vorzusehen.

Werden Antriebe im AuRenbereich eingesetzt, so ist ein ausreichender Schutz (Uberdachung) vor Klimaeinfliissen vorzusehen.
Starke Sonneneinstrahlung kann durch Hitzeentwicklung und UV-Strahlung den Antrieb schadigen.

Vereisung des Antriebs kann zur Unbenutzbarkeit der Handnotbetétigung fuhren.

Zur Vermeidung von Kondenswasser muss die Schaltraumheizung immer aktiv sein (Siehe elektrischer Anschluss).
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Inbetriebnahme

Aufbau auf Armatur

Das Drehmoment der Armatur darf unter Berlicksichtigung von Medium und Druck, sowie nach Multiplikation mit einem
ausreichenden Sicherheitsfaktor niemals das Nennmoment des Antriebs iberschreiten.

Vor der Montage miissen eventuelle Endanschlage der Armatur entfernt werden.

Sollten Welle oder Flanschbild der Armatur nicht direkt mit dem Antrieb montierbar sein, so sind entsprechende

Adaptionen vorzusehen. Die Welle der Armatur darf niemals langer als die Einstecktiefe der Wellenaufnahme sein.

Die Montage kann mit Gewindestiften erfolgen, hierbei ist eine ausreichende Einschraubtiefe im Antrieb sicherzustellen.
AuBerdem ist bei der Montage auf ein Fluchten von Armatur und Antrieb zu achten.

Hierbei kann es hilfreich sein, ein Fluchten durch Einsatz der Handnotbetatigung herbeizufiihren (Siehe Handnotbetatigung).
Je nach Armatur muss der Schwenkwinkel eventuell noch angepasst werden (siehe Nockensystem Einstellanleitung).

Elektrischer Anschluss
Der Anschluss darf nur von elektrisch geschultem Fachpersonal ausgefuihrt werden.
Es gelten die allgemeinen Elektrosicherheitsregeln und VDE Vorschriften.

Der Anschluss erfolgt mittels der mitgelieferten Industriesteckverbinder. Beim Verdrahten ist besonders auf den richtigen
Kabeldurchmesser und die Steckerdichtungen zu achten, da sonst die Schutzart IP67 nicht gewahrleistet ist.

Jeder Stecker wird mit einer Schraube am Schwenkantrieb befestigt, diese darf nicht tiberdreht werden.

J+J Schwenkantriebe sind einphasig anzuschlieRen und missen lGber Relais oder Schalter angesteuert werden.

Fir die Ansteuerung stehen je nach Bedarf drei verschiedene Beschaltungsmethoden ohne Umkonfiguration zur Verfligung.

Durch das interne Schaltnetzteil ist der Antrieb als kapazitive Last zu betrachten.
Demnach ist eine externe Sicherung mit entsprechender Ausldsecharakteristik (z.B. LS Schalter Typ C oder D) vorzusehen.
Schaltkontakte sollten ein geeignetes Kontaktmaterial (z.B. Silber-Zinnoxyd AgSnO) oder einen Nullspannungsschalter besitzen.

Anschlussstecker

Es diirfen keine fremden Verbraucher parallel zum Antrieb geschaltet werden.

groRer Stecker kleiner Stecker

Zulassiger Kabeldurchmesser

8mm -10,5mm

5mm - 6mm

Typ

DIN EN175301-803 Form A

Industriesteckverbinder Form C

A Versorgungsstecker
B Optional
C Endlagenstecker

PE

Pin2+3 (A+B)= STOP |

Versorgungsstecker
supply plug

Regelung 3 Punkt regulation 3 point

Schaltbild zeigt Ansteuerung i offene Richtung
Wiring diagram shows control to opened direction

N/-

Pin2 (A)=ZU/ CLOSE ;
Pin3 (B)= AUF / OPEN

&=
Dichtung
Klemmblock
Klemme
Gehause
Dichtring
Klemmring
Einschraubhllse
Unterlegscheibe
Fixierschraube
Dichtring

QOWONOOOOHAWN-=-

-

Steuerung 2 Punkt conftrol 2 point

)z
CLOSE

Endlagenstecker
end position plug

Anschluss connection

GESCHLOSSEN OFFEN
Li+ CLOSED

OPENED

Interne Funktion internal function

Ansicht in gedffneter Position
View of opened position

CoM COM
OFFEN  GESCHLOSSEN

OPENED CLOSED
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Ubersicht
Bezeichnung 20-35-55-85 140-300

A Umschalter Handbetatigung
B Handrad

C DOME Stellungsanzeiger
D Status LED

E Schaltplan

F Typenschild

Modelliibergreifend:

Einschaltdauer | Temperaturbereich | Leistung Heizung | Schutzart IEC60529 | 2x Endlagenschalter
ED= 75% -20°C - +70°C SPST NO 5A 125VAC / 3A 250VAC
Betriebsart: S4 / Isolationsklasse: B Optional 0,1A 30VDC (siehe Seite 1)

Modellspezifisch:

Stromaufnahme bei max. Drehmoment Lautzeit ohne

Spannungsbereich (-0%/+5%): 24-240V DC / AC (50/60Hz) Arbeits- / Last
Modell 24V AC | 24V DC | 110V AC | 230V AC Losbrechmoment | s/90° +10% | Gewicht
S20 1,3A/30,7W | 1,0A/234W | 0,3A/32,7W 0,2A/ 46W 20Nm / 25Nm 9s (5s) 1,8kg
S35 1,7A1402W | 1,4A/32,8W | 0,4A/41,9W 0,2A/ 46W 35Nm / 38Nm 9s 1,9kg
S55 2,0A/47,5W | 1,6A/39,0W | 04A/47,0W 0,2A/ 46W 55Nm / 60Nm 13s 2,4kg
sS85 1,5A136,0W | 1,2A/293W | 0,3A/36,5W 0,2A/ 46W 85Nm / 90Nm 29s 3,0kg
S140 | 3,3A/792W | 2,5A/60,7W | 0,7A/78,7W | 0,4A/1056W | 140Nm/170Nm 34s 5,2kg
S300 | 3,3A/79,2W | 2,7A/647W | 0,8A/847W | 0,5A7/113,5W | 300Nm/350Nm 58s 5,2kg

Betrieb

Statusleuchte (D)

Blinktakt der LED

Betriebszustand
Ohne Spannungsversorgung

Antrieb steht in offener Position

Antrieb steht in geschlossener Position

Antrieb steht in Stopposition

Antrieb fahrt in Richtung Auf

Antrieb fahrt in Richtung Zu
Drehmomentschutzschaltung aktiv in Richtung Auf

Drehmomentschutzschaltung aktiv in Richtung Zu

Handnotbetatigung eingeschaltet, Motor wurde gestoppt

Handnotbetatigung (A/B)

Alle J4C Modelle besitzen ein Handnotgetriebe flr die manuelle Betatigung bei Stromausfall. Um die Handnotbetatigung zu
aktivieren wird der Umschalter ,AUTO-MAN* (A) auf ,MAN" gestellt. Dieser entkoppelt den Motor vom Getriebe.

Nun kann mit dem Handrad (B) der Antrieb verdreht werden.

Nach ca. vierfacher Laufzeit wird der Motor automatisch durch die Elektronik gestoppt.

Soll der Antrieb nach der manuellen Betatigung wieder in Betrieb genommen werden, so ist zunachst der Umschalter (A) in die
Stellung ,AUTO" zu schalten. Nun ist der Motor wieder eingekoppelt.

Sollte sich der Motor automatisch abgeschaltet haben, so kann dieser entweder durch Ansteuern der anderen Richtung oder
durch eine kurze Stromunterbrechung (Abziehen des Versorgungssteckers) reaktiviert werden.

Der Umschalter darf nicht tiber seine vorgegebenen Schaltstellungen iberdreht werden.
Sollte das Umschalten schwergéngig sein, so kann das Getriebe mittels Handrad synchronisiert werden.
Die Schraube des Umschalters darf niemals gelost werden !
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Nockensystem Einstellanleitung

Mit Hilfe des Nockensystems konnen der Schwenkwinkel, sowie die Endlagenriickmeldung des Antriebs eingestellt werden.
Der Antrieb ist ab Werk vorjustiert (siehe Typenschild). Abhangig von Anwendung, Armatur oder mangelndem Fluchten von
Armaturenverbindungen oder Adaptern kann es notwendig sein, dass der Antrieb in seinem Verfahrweg angepasst werden muss.

Samtliche Arbeiten am gedffneten Antrieb dirfen nur unter Schutzkleinspannung oder im spannungslosen Zustand
und von entsprechend qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden. Bei Nichtbeachtung der allgemeinen
Elektrosicherheitsregeln kdnnen schwere Kérperverletzungen oder Sachschaden auftreten.

1. Offnen des Gehiuses

Benotigtes Werkzeug: Sechskantschlissel 3mm (Modelle 35-300), Torxschlissel T20

Zum Einstellen des Nockensystems muss vorerst das Geh&ause gedffnet werden. Es ist besonders darauf zu achten, dass alle

Dichtungen und Schrauben sorgfaltig aufbewahrt werden. Folgende Schritte sind dazu durchzufihren:

* Alle Stecker losschrauben und entfernen (Auf Steckerdichtung achten)

» Schraube im Handrad I6sen und Handrad nach oben abziehen

+ Die Gehauseschrauben I6sen und entnehmen

* Den Gehausedeckel abziehen (Umlaufende Gehausedichtung, sowie Wellendichtung und Sprengring des Handrads beachten)
Den Deckel zur Seite legen (Kabel kdnnen an Platine angeschlossen bleiben) und dabei auf die originale Kabelfiihrung achten

» Handrad wieder aufsetzen

2. Justieren der Nocken potentialfreie Endlagenriickmeldung

Zur Justage wird zunéchst das Nocke 1 (griin) Position ,offen”

Einstellwerkzeug benétigt, welches  Nocke 2 (rot) Position ,geschlossen*
am Motor befestigt ist. Um die

Nocken zu verstellen, wird das

Werkzeug wie abgebildet in die Motorabschaltung

jeweilige Nocke eingesteckt. " " w
Durch Drehen am Werkzeug kann Nocke 3 (griin) Position ,offen

die Nocke nun eingestellt werden. _Nocke 4 (rot) Position ,geschlossen*

Vorgehen: Der Antrieb wird zunachst von AUTO auf MAN geschaltet.

Die einzustellende Position wird daraufhin per Handrad angefahren.

Nun wird die jeweilige Nocke mit dem Einstellwerkzeug solange verdreht, bis das
Klickgerausch des Mikroschalters zu horen ist. Die Nocke muss immer aus der
Richtung an den Schalter gedreht werden, aus der sich die Hauptwelle im elektrischen
Betrieb auf diese Position bewegen wird. Die Endlagenriickmeldung wird so
eingestellt, dass sie kurz vor Erreichen der Endposition schaltet.

Die korrekte Einstellung der Nockenpositionen muss immer durch eine elektrische
Testfahrt Uberpriift werden (Schutzkleinspannung verwenden). Die Endlagen kénnen Schwenkwinkel Ca~ 2° ca. 12°
hierbei mit einem Durchgangsprifer am Stecker gemessen werden (siehe Schaltplan).

Einstellwerkzeug eingesteckt

3. SchlieBen des Gehduses

Nach Abschluss der Justierung kann der Antrieb wieder geschlossen werden, indem die unter Punkt 1 beschriebenen Arbeits-
schritte in umgekehrter Reihenfolge riickgangig gemacht werden. Hierbei ist besonders darauf zu achten, dass alle Schrauben,
Dichtungen, Einzelteile und die interne Kabelverlegung an ihre Originalposition gebracht werden.

Fehlerbehebung

Der Antrieb fahrt und bleibt dann stehen. Die Betriebsleuchte blinkt rot oder griin (siehe Statusleuchte).

» Armatur schwergéangig durch nicht entfernte Anschldge oder Feststoffe in der Armatur. Armatur ist unbedingt zu Giberprifen!

» Zu kleine ModellgréRe des Antriebs gewahlt.
Antrieb steht in Position ,,Offen* aber die Armatur ist geschlossen oder halb geoffnet.

» Antrieb verdreht zur Armatur aufgebaut. Antrieb demontieren, mit Handrad in korrekte Position bringen, Antrieb montieren.
Die Endschalter zur Endlagenriickmeldung funktionieren nicht.

» Beschaltung prifen. Justierung der Nocken priifen, sodass diese kurz vor Erreichen der Endposition ausldsen.

» Bei lastloser Abfrage der Endschalter bildet sich Rufl im Schalter. Hier sind Antriebe mit Goldkontaktschaltern zu verwenden.
Der Antrieb verfahrt, die Armatur bewegt sich nicht.

» Die Schnittstelle zwischen Antrieb und Armatur ist schadhaft oder falsch dimensioniert.

Abbildungen unverbindlich
Konstruktions-, MaR- und Werkstoffanderungen vorbehalten
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