Elektroantrieb, Serie J4C

J4C20

Beschreibung

Kompakter Antrielb zum Steuermn und Regeln von Armaturen.
BUrstenlose Motorentechnik.

Mit voreingestelltem Schwenkwinkel von 90°,

Far Aufboau nach ISO5211/DIN3337.

SerienmaRig ausgestattet mit:

- Handnotbetatigung Uber Handrad

- 2 zusaizliche potentialfreie Endlagenschalter

- Elektronischer Drehmomentbegrenzer

- Automatische Schaltraumheizung

- Mehrfarbige Statusleuchte

- Dome Stellungsanzeige

- Frei konfigurierbares Nockensystem (max. 340°)
- Standard 2 Punkt-Steuerung, 3 Punki-Regelung

Technische Daten

Spannungsbereich: 24-240V DC/AC (50/60 Hz)
Stromaufnahme: 0,16 A- 1,28 A
Laufzeit/90°:09 s = 10%
Heizung: 3,5 W
Losbrechdrehmoment: 25 Nm
Arbeitsdrehmoment: 20 Nm
Einschaltdauer [ED]: 75%
Schutzart: IP67
Temperaturbereich: -20°C - +70°C
Flanschbild: FO3/FO4/F05 - FO7 via Kit
Aufnahme: <3 9 mm, 11 mm, 14 mm (Standard)
O 11x16,5mm
Anschlussstecker: EN175301-803 Form A
Industriesteckverbinder Form C (9,4mm)
Gehdusematerial: Polyamid (PAS)
Endlagenschalter: SPST NO 5A 125V AC / 3A 250V AC
\ Gewicht: 1,8 kg

Gpﬁonen \

BSR (Akku Sicherheitspack)

Der Antrieb verfahrt bei Stromausfall in eine vorgegebene Varianten: NC, NO
Sicherheitsstellung (offen oder geschlossen). -Kombinierbar mit DPS, 3 Positionen, Potentiometer, Dauerphase-
DPS (Digitales Positioniersystem)

Der Antrieb Iasst sich Uber ein Eingangssignal frei im Schwenkbereich Folgende Signalarten sind erhdlilich:
positionieren und gibt seine Istposition als Ausgangssignal aus. 0-10V, 1-10V, 0-20mA, 4-20mA
3 Positionen

Der Antrieb kann zusatzlich eine Mittelstellung anfahren. Standard: 0°-90°-180°

Dauerphase Beschaltung
Der Antrieb wird mit einer Dauerspannung versorgt und fahrt automatisch in die vorgegebene Varianten: NC, NO
Stellung. Wird der zweite Kontakt angesteuert, so verféhrt er in die gegengesetzte Position.

Potentiometer
Ein Potentiometer im Antrieb gibt die Istposition als ohmschen Wert wieder. Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ
Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ

B-Serie (12V Variante)

Der Antrieb wird mit einer Versorgungsspannung von 12V AC/DC betrieben. -Kombinierbar mit allen Optionen-
Bluetooth
Ein Bluetooth Modul ermoglicht das Steuern und Auslesen via Bluetooth.,
Modbus
@bindung an Bussystem zur Steuerung, sowie Informationen uber den Betriebszustand. )
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J4C20
Technische Zeichnung

110
L 34"
Schaltplan
Versorgungsstecker Endlagenstecker
supply plug end position plug
Regelung 3 Punkt regulation 3 point Steuerung 2 Punkt confrol 2 point Anschluss connection
Schaltbild zeigt Ansteuerung in offene Richtung
Wiring diagram shows control to opened direction GESCHLOSSEN OFFEN
NI- PE L N/- PE LI+ L+ CLOSED  OPENED

2 (A)= 2U | CLOSE |

3 (B)= AUF  OPEN |

Interne Funktion infernal function

PE R Ansicht in gedffneter Position
69 View of opened position

AUF zu
OPEN/ "/ CLOSE

OFFEN  GESCHLOSSEN
OPENED CLOSED
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J4C35

Beschreibung

Kompakter Antrieb zum Steuern und Regeln von Armaturen.
BUrstenlose Motorentechnik.

Mit voreingestellfem Schwenkwinkel von 90°,

Fur Aufoau nach 1ISO5211/DIN3337.

Serienmd@Rig ausgestattet mit:

- Handnotbetatigung Uber Handrad

- 2 zusdizliche potentialfreie Endlagenschalter

- Elektronischer Drehmomentbegrenzer

- Automatische Schalfraumheizung

- Mehrfarbige Statusleuchte

- Dome Stellungsanzeige

- Frei konfigurierbares Nockensystem (max. 340°)
- Standard 2 Punki-Steuerung, 3 Punki-Regelung

Technische Daten

Spannungsbereich: 24-240V DC/AC (50/60 Hz)
Stromaufnahme: 0,20A - 1,67 A
Laufzeit/90°:09 s = 10%
Heizung: 3,5 W
Losbrechdrehmoment: 38 Nm
Arbeitsdrehmoment: 35 Nm
Einschaltdauer [ED]: 75%
Schutzart: IP67
Temperaturbereich: -20°C - +70°C
Flanschbild: FO3/FO4/F05 - FO7 via Kit
Aufnahme: {9 mm, 11 mm, 14 mm (Standard)
O 11x16,5mm
Anschlussstecker: EN175301-803 Form A
Industriesteckverbinder Form C (9,4mm)
Gehdusematerial: Polyamid (PAb)
Endlagenschalter: SPSTNO 5A 125V AC / 3A 250V AC
k Gewicht: 1,9 kg

[Opﬁonen

N

BSR (Akku Sicherheitspack)

Der Antrieb verfahrt bei Stromausfall in eine vorgegebene

Varianten: NC, NO

Sicherheitsstellung (offen oder geschlossen). -Kombinierbar mit DPS, 3 Positionen, Potentiometer, Dauerphase-
DPS (Digitales Positioniersystem)

Der Antrieb Iasst sich Uber ein Eingangssignal frei im Schwenkbereich Folgende Signalarten sind erhdltlich:
positionieren und gibt seine Istposition als Ausgangssignal aus. 0-10V, 1-10V, 0-20mA, 4-20mA
3 Positionen

Der Antrieb kann zusatzlich eine Mittelstellung anfahren.

Dauerphase Beschaltung

Standard: 0°-90°-180°

Der Antrieb wird mit einer Dauerspannung versorgt und fahrt automatisch in die vorgegebene
Stellung. Wird der zweite Kontakt angesteuert, so verfdhrt er in die gegengesetzte Position.

Potentiometer

Varianten: NC, NO

Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ
B-Serie (12V Variante)

Ein Potentiometer im Antrieb gibt die Istposition als onmschen Wert wieder. Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ

Bluetooth

Der Antrieb wird mit einer Versorgungsspannung von 12V AC/DC betrieben. -Kombinierbar mit allen Optionen-

Ein Bluetooth Modul ermoglicht das Steuern und Auslesen via Bluetooth.

Modbus

\Anbindung an Bussystem zur Steuerung, sowie Informationen Uber den Betriebszustand.

J
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J4C35
Technische Zeichnung

110
L 34"
Schaltplan
Versorgungsstecker Endlagenstecker
supply plug end position plug
Regelung 3 Punkt regulation 3 point Steuerung 2 Punkt confrol 2 point Anschluss connection
Schaltbild zeigt Ansteuerung in offene Richtung
Wiring diagram shows control to opened direction GESCHLOSSEN OFFEN
NI- PE L N/- PE LI+ L+ CLOSED  OPENED

2 (A)= 2U | CLOSE |

3 (B)= AUF  OPEN |

Interne Funktion infernal function

PE R Ansicht in gedffneter Position
69 View of opened position

AUF zu
OPEN/ "/ CLOSE

OFFEN  GESCHLOSSEN
OPENED CLOSED
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J4C55

Beschreibung

Kompakter Antrieb zum Steuern und Regeln von Armaturen.
BUrstenlose Motorentechnik.

Mit voreingestellfem Schwenkwinkel von 90°,

Fur Aufoau nach 1ISO5211/DIN3337.

Serienmd@Rig ausgestattet mit:

- Handnotbetatigung Uber Handrad

- 2 zusdizliche potentialfreie Endlagenschalter

- Elektronischer Drehmomentbegrenzer

- Automatische Schalfraumheizung

- Mehrfarbige Statusleuchte

- Dome Stellungsanzeige

- Frei konfigurierbares Nockensystem (max. 340°)
- Standard 2 Punki-Steuerung, 3 Punki-Regelung

Technische Daten

Spannungsbereich: 24-240V DC/AC (50/60 Hz)
Stromaufnahme: 0,21 A- 1,98 A
Laufzeit/90°: 13 s = 10%
Heizung: 3,5 W
Losbrechdrehmoment: 60 Nm
Arbeitsdrehmoment: 55 Nm
Einschaltdauer [ED]: 75%
Schutzart: IP67
Temperaturbereich: -20°C - +70°C
Flanschbild: FO5/FO7
Aufnahme: {* 14 mm, 17 mm (Standard)
O 11x16,5mm, 17x22,5 mm
Anschlussstecker: EN175301-803 Form A
Industriesteckverbinder Form C (9,4mm)
Gehdusematerial: Polyamid (PAb)
Endlagenschalter: SPSTNO 5A 125V AC / 3A 250V AC
k Gewicht: 2,4 kg

[Opﬁonen

N

BSR (Akku Sicherheitspack)

Der Antrieb verfahrt bei Stromausfall in eine vorgegebene

Varianten: NC, NO

Sicherheitsstellung (offen oder geschlossen). -Kombinierbar mit DPS, 3 Positionen, Potentiometer, Dauerphase-
DPS (Digitales Positioniersystem)

Der Antrieb Iasst sich Uber ein Eingangssignal frei im Schwenkbereich Folgende Signalarten sind erhdltlich:
positionieren und gibt seine Istposition als Ausgangssignal aus. 0-10V, 1-10V, 0-20mA, 4-20mA
3 Positionen

Der Antrieb kann zusatzlich eine Mittelstellung anfahren.

Dauerphase Beschaltung

Standard: 0°-90°-180°

Der Antrieb wird mit einer Dauerspannung versorgt und fahrt automatisch in die vorgegebene
Stellung. Wird der zweite Kontakt angesteuert, so verfdhrt er in die gegengesetzte Position.

Potentiometer

Varianten: NC, NO

Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ
B-Serie (12V Variante)

Ein Potentiometer im Antrieb gibt die Istposition als onmschen Wert wieder. Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ

Bluetooth

Der Antrieb wird mit einer Versorgungsspannung von 12V AC/DC betrieben. -Kombinierbar mit allen Optionen-

Ein Bluetooth Modul ermoglicht das Steuern und Auslesen via Bluetooth.

Modbus

\Anbindung an Bussystem zur Steuerung, sowie Informationen Uber den Betriebszustand.

J
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J4C55
Technische Zeichnung

110
L34
Schaltplan
Versorgungsstecker Endlagenstecker
supply plug end position plug
AC/DC
Regelung 3 Punkt regulation 3 point Steuerung 2 Punkt confrol 2 point Anschluss connection
Schaltbild zeigt Ansteuerung in offene Richtung
Wiring diagram shows control to opened direction GESCHLOSSEN OFFEN
Ni- PE L L+ CLOED OFNED

&) Pin2 (A)= ZU / CLOSE |
{Pin3 (B)= AUF / OPEN |
{Pin2+3 (A+B)= STOP |

Steuerung 2 Draht control 2 wires Interne Funktion infernal function
PE R Ansicht in gedffneter Position
69 View of opened position
AUF | ] zu
OPEN, CLOSE

OFFEN  GESCHLOSSEN
OPENED CLOSED
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J4C85

Beschreibung

Kompakter Antrieb zum Steuern und Regeln von Armaturen.
BUrstenlose Motorentechnik.

Mit voreingestellfem Schwenkwinkel von 90°,

Fur Aufoau nach 1ISO5211/DIN3337.

Serienmd@Rig ausgestattet mit:

- Handnotbetatigung Uber Handrad

- 2 zusdizliche potentialfreie Endlagenschalter

- Elektronischer Drehmomentbegrenzer

- Automatische Schalfraumheizung

- Mehrfarbige Statusleuchte

- Dome Stellungsanzeige

- Frei konfigurierbares Nockensystem (max. 340°)
- Standard 2 Punki-Steuerung, 3 Punki-Regelung

Technische Daten

Spannungsbereich: 24-240V DC/AC (50/60 Hz)
Stromaufnahme: 0,18 A- 1,50 A
Laufzeit/90°:29 s = 10%
Heizung: 3,5 W
Losbrechdrehmoment: 90 Nm
Arbeitsdrehmoment: 85 Nm
Einschaltdauer [ED]: 75%
Schutzart: IP67
Temperaturbereich: -20°C - +70°C
Flanschbild: FO5/FO7
Aufnahme: {* 14 mm, 17 mm (Standard)
O 11x16,5mm, 17x22,5 mm
Anschlussstecker: EN175301-803 Form A
Industriesteckverbinder Form C (9,4mm)
Gehdusematerial: Polyamid (PAb)
Endlagenschalter: SPSTNO 5A 125V AC / 3A 250V AC
k Gewicht: 3,0 kg

[Opﬁonen

N

BSR (Akku Sicherheitspack)

Der Antrieb verfahrt bei Stromausfall in eine vorgegebene

Varianten: NC, NO

Sicherheitsstellung (offen oder geschlossen). -Kombinierbar mit DPS, 3 Positionen, Potentiometer, Dauerphase-
DPS (Digitales Positioniersystem)

Der Antrieb Iasst sich Uber ein Eingangssignal frei im Schwenkbereich Folgende Signalarten sind erhdltlich:
positionieren und gibt seine Istposition als Ausgangssignal aus. 0-10V, 1-10V, 0-20mA, 4-20mA
3 Positionen

Der Antrieb kann zusatzlich eine Mittelstellung anfahren.

Dauerphase Beschaltung

Standard: 0°-90°-180°

Der Antrieb wird mit einer Dauerspannung versorgt und fahrt automatisch in die vorgegebene
Stellung. Wird der zweite Kontakt angesteuert, so verfdhrt er in die gegengesetzte Position.

Potentiometer

Varianten: NC, NO

Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ
B-Serie (12V Variante)

Ein Potentiometer im Antrieb gibt die Istposition als onmschen Wert wieder. Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ

Bluetooth

Der Antrieb wird mit einer Versorgungsspannung von 12V AC/DC betrieben. -Kombinierbar mit allen Optionen-

Ein Bluetooth Modul ermoglicht das Steuern und Auslesen via Bluetooth.

Modbus

\Anbindung an Bussystem zur Steuerung, sowie Informationen Uber den Betriebszustand.

J
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J4C85

Technische Zeichnung

i
18/18/18

Regelung 3 Punkt regulation 3 point

Schaltbild zeigt Ansteuerung in offene Richtung
Wiring diagram shows control to opened direction

N/- PE o LI
- 2 (A)= ZU | CLOSE

{Pin3 (B)= AUF / OPEN |
{Pin2+3 (A+B)= STOP |

AUF

OPEN/ "~

Steuerung 2 Punkt confrol 2 point

+

zu
CLOSE

130 5T
512 2,07
55
81 16
713"
© @®
|
o
L 34"
®)
Schaltplan
Versorgungsstecker Endlagenstecker
supply plug end position plug

Anschluss connection

GESCHLOSSEN  OFFEN
L/+ CLOSED OPENED
O

Interne Funktion infernal function

Ansicht in gedffneter Position
View of opened position

OFFEN
OPENED CLOSED

GESCHLOSSEN
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J4C140

Beschreibung

Kompakter Antrieb zum Steuern und Regeln von Armaturen.
BUrstenlose Motorentechnik.

Mit voreingestellfem Schwenkwinkel von 90°,

Fur Aufoau nach 1ISO5211/DIN3337.

Serienmd@Rig ausgestattet mit:

- Handnotbetatigung Uber Handrad

- 2 zusdizliche potentialfreie Endlagenschalter

- Elektronischer Drehmomentbegrenzer

- Automatische Schalfraumheizung

- Mehrfarbige Statusleuchte

- Dome Stellungsanzeige

- Frei konfigurierbares Nockensystem (max. 340°)
- Standard 2 Punki-Steuerung, 3 Punki-Regelung

Technische Daten

Spannungsbereich: 24-240V DC/AC (50/60 Hz)
Stromaufnahme: 0,44 A - 3,30 A
Laufzeit/90°: 34 s + 10%
Heizung: 3,5 W
Losbrechdrehmoment: 170 Nm
Arbeitsdrehmoment: 140 Nm
Einschaltdauer [ED]: 75%
Schutzart: IP67
Temperaturbereich: -20°C - +70°C
Flanschbild: FO7/F10 - F12 via Kit
Aufnahme: {F 17 mm, 22 mm (Standard)
O 17x22,5 mm
Anschlussstecker: EN175301-803 Form A
EN175301-803 Form A
Gehdusematerial: Polyamid (PAb)
Endlagenschalter: SPSTNO 5A 125V AC / 3A 250V AC
k Gewicht: 5,2 kg

[Opﬁonen

N

BSR (Akku Sicherheitspack)

Der Antrieb verfahrt bei Stromausfall in eine vorgegebene

Varianten: NC, NO

Sicherheitsstellung (offen oder geschlossen). -Kombinierbar mit DPS, 3 Positionen, Potentiometer, Dauerphase-
DPS (Digitales Positioniersystem)

Der Antrieb Iasst sich Uber ein Eingangssignal frei im Schwenkbereich Folgende Signalarten sind erhdltlich:
positionieren und gibt seine Istposition als Ausgangssignal aus. 0-10V, 1-10V, 0-20mA, 4-20mA
3 Positionen

Der Antrieb kann zusatzlich eine Mittelstellung anfahren.

Dauerphase Beschaltung

Standard: 0°-90°-180°

Der Antrieb wird mit einer Dauerspannung versorgt und fahrt automatisch in die vorgegebene
Stellung. Wird der zweite Kontakt angesteuert, so verfdhrt er in die gegengesetzte Position.

Potentiometer

Varianten: NC, NO

Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ
B-Serie (12V Variante)

Ein Potentiometer im Antrieb gibt die Istposition als onmschen Wert wieder. Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ

Bluetooth

Der Antrieb wird mit einer Versorgungsspannung von 12V AC/DC betrieben. -Kombinierbar mit allen Optionen-

Ein Bluetooth Modul ermoglicht das Steuern und Auslesen via Bluetooth.

Modbus

\Anbindung an Bussystem zur Steuerung, sowie Informationen Uber den Betriebszustand.

J
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J4C140

Technische Zeichnung

Schaliplan

Versorgungsstecker
supply plug

Regelung 3 Punkt regulation 3 point
Schaltbild zeigt Ansteuerung in offene Richtung
Wiring diagram shows control to opened direction
N/- PE o LI
e {Pin2 (A)=2U/ CLOSE |

iPin3 (B)= AUF / OPEN |

AC/DC

Steuerung 2 Punkt confrol 2 point

DC

+

AUF zu
OPEN/ "/ CLOSE

Endlagenstecker
end position plug

Anschluss connection

GESCHLOSSEN  OFFEN
L/+ CLOSED OPENED
O

Interne Funktion infernal function

Ansicht in gedffneter Position
View of opened position

OFFEN  GESCHLOSSEN
OPENED CLOSED
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J4C300

Beschreibung

Kompakter Antrieb zum Steuern und Regeln von Armaturen.
BUrstenlose Motorentechnik.

Mit voreingestellfem Schwenkwinkel von 90°,

Fur Aufoau nach 1ISO5211/DIN3337.

Serienmd@Rig ausgestattet mit:

- Handnotbetatigung Uber Handrad

- 2 zusdizliche potentialfreie Endlagenschalter

- Elektronischer Drehmomentbegrenzer

- Automatische Schalfraumheizung

- Mehrfarbige Statusleuchte

- Dome Stellungsanzeige

- Frei konfigurierbares Nockensystem (max. 340°)
- Standard 2 Punki-Steuerung, 3 Punki-Regelung

Technische Daten

Spannungsbereich:
Stromaufnahme:
Laufzeit/90°:
Heizung:
Losbrechdrehmoment:
Arbeitsdrehmoment:
Einschaltdauer [ED]:
Schutzart:
Temperaturbereich:
Flanschbild:
Aufnahme:

24-240V DC/AC (50/60 Hz)

0,47 A-3,30A

58s + 10%

3.5W

350 Nm

300 Nm

75%

P67

-20°C - +70°C

FO7/F10-F12

3 17 mm, 27mm, 22 mm (Standard)
O 17x22,5mm

EN175301-803 Form A

EN175301-803 Form A

Polyamid (PA&)

SPST NO 5A 125V AC / 3A 250V AC 5,2

kg

Anschlussstecker:

Gehdusematerial:
Endlagenschalter:
Gewicht:

-

[Opﬁonen

N

BSR (Akku Sicherheitspack)

Der Antrieb verfahrt bei Stromausfall in eine vorgegebene
Sicherheitsstellung (offen oder geschlossen).

DPS (Digitales Positioniersystem)

-Kombinierbar mit DPS, 3 Positionen, Potentiometer, Dauerphase-

Varianten: NC, NO

Der Antrieb Iasst sich Uber ein Eingangssignal frei im Schwenkbereich
positionieren und gibt seine Istposition als Ausgangssignal aus.

3 Positionen

Folgende Signalarten sind erhdltlich:
0-10V, 1-10V, 0-20mA, 4-20mA

Der Antrieb kann zusatzlich eine Mittelstellung anfahren.

Dauerphase Beschaltung

Standard: 0°-90°-180°

Der Antrieb wird mit einer Dauerspannung versorgt und fahrt automatisch in die vorgegebene
Stellung. Wird der zweite Kontakt angesteuert, so verfdhrt er in die gegengesetzte Position.

Potentiometer

Varianten: NC, NO

Ein Potentiometer im Antrieb gibt die Istposition als onmschen Wert wieder.
Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ

B-Serie (12V Variante)

Varianten: 1kQ, 5kQ, 10kQ

Der Antrieb wird mit einer Versorgungsspannung von 12V AC/DC betrieben.

Bluetooth

-Kombinierbar mit allen Optionen-

Ein Bluetooth Modul ermoglicht das Steuern und Auslesen via Bluetooth.

Modbus

\Anbindung an Bussystem zur Steuerung, sowie Informationen Uber den Betriebszustand.

J
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J4C300

Technische Zeichnung

Schaliplan

Versorgungsstecker
supply plug

Regelung 3 Punkt regulation 3 point
Schaltbild zeigt Ansteuerung in offene Richtung
Wiring diagram shows control to opened direction
N/- PE o LI
e {Pin2 (A)=2U/ CLOSE |

iPin3 (B)= AUF / OPEN |

AC/DC

Steuerung 2 Punkt confrol 2 point

DC

+

AUF zu
OPEN/ "/ CLOSE

Endlagenstecker
end position plug

Anschluss connection

GESCHLOSSEN  OFFEN
L/+ CLOSED OPENED
O

Interne Funktion infernal function

Ansicht in gedffneter Position
View of opened position

OFFEN  GESCHLOSSEN
OPENED CLOSED

Abbildungen unverbindlich

Konstruktions-, MaR- und Werkstoffanderungen vorbehalten
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